
Ambrogio TWENTY ZR evo 

Lyn-guide 
 
Efter udpakning: 

1. Installér Ambrogio Remote Appen til din smartphone 

2. Forbind til robotten (husk koden fra starten er ”0000”) og Opdatér den til nyeste software hvis appen selv foreslår det. OBS! En TWENTY 

ZR har ikke noget GPS/GSM forbindelsesmodul, det er derfor helt normalt hvis appen siger den ikke kan finde forbindelsesmodulet. 

Installation:  

Se video om installation ved at scanne QR-koden. Vær opmærksom på følgende: 

• Vær sikker på at din have passer til Twenty ZR´s måde at se græsplænens kant på. Den kræver enten tæt 

hæk, Lille hegn min.15cm høj, eller metalbuer min.15cm høj, flad flisebelægning min. 25cm bred i niveau.  

• OBS!! Robotten kan ikke se forskel på græs og vildbede uden nogen af ovenstående grænser. Heller ikke 

hvis græsset bare ender ud i bar jord!! 

• Man kan indstille græssensorens følsomhed i Appen, hvis der er mange huller uden græs i plænen. 

• Stik mellem strømforsyning og ladestation er IKKE vandtæt og skal sikres mod fugt og vand hvis det ligger 

udendørs. Kan evt. sikres med en vandsikker samleboks el.lign. 

• Batteriet skal lades grundigt op første gang. Sluk for AUTO og lad robotten stå i laderen i 4 timer inden brug. 

Lær din robot / Ladestation at kende: 

Robottastatur: 

-STOP: Tryk på tasten for at standse robotplæneklipperen i sikkerhedstilstanden. Skal bruges ved umiddelbar fare og til at udføre 

vedligeholdelseshandlinger på robotten.  

-Tænd/Sluk 

 

-Når Auto er tændt kører robotten helt automatisk efter dens program.                                                                                                                 

-Når Auto er slukket bliver robotten i laderen indtil den får besked på at arbejde  

-Når robotten står i laderen, vil den starte en arbejdscyklus når der trykkes på Start.                                                                                          

-Hvis robotten er gået i stå. Startes den igen ved tryk på Start.                                                                                                                                  

-Robotten vil stoppe sit arbejde hvis der trykkes på Pause. 

-Robotten kører hjem når der trykkes på HOME. Robotten stopper klingen og begynder at lede efter ladestationden. 

 

Robot-lyssymboler: 

-Lys slukket = Manuel drift / Lys tændt = Automatisk drift 

 

 -Hvis ALERT lyser, se manualen for fejlfinding. Eller forbind til Robotten med Ambrogio Remote App og se fejlen. 

 

 -ORANGE –(Konstant) når robotten er TÆNDT og den modtager strøm i laderen.  

 -ORANGE (Blinker) når robotten er SLUKKET og den modtager strøm i laderen. 

                           -GRØN når den arbejder med fint batteriniveau. 

                           -Blinker RØD når den mangler strøm og kører hjem til laderen. 

Ladestation-lyssignal: 

• Blinker GRØN: -Kantsignal bliver sendt korrekt.  

• Lyser RØD: -Brud på kantkabel eller kantkabel ikke sat til. 

• Lyser BLÅ: -Robotten modtager strøm i laderen, kantsignalet slukkes derfor. Mens den står i denne tilstand, vil den en gang imellem 

blinke grøn og gå tilbage til blå. Dette markerer at batteriet nu er ladet helt op 


